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D. Fecha de elaboración:
	29/04/2020
	E. Periodo al que aplica:
	Mayo-Agosto



	         I. Información General

	Programa Educativo: 
	TSU en Mecatrónica: área Automatización

	Nombre de la Asignatura: Controladores Lógicos Programables
	Grupo: MEC33

	Cuatrimestre: 
	Tercero

	Nombre del Docente: Miguel Guzmán Alvarado



PLANEACIÓN Y EVALUACIÓN 

	III. Planeación por tema / sesión

	Número y Nombre de la Unidad de Aprendizaje
	Tema de aprendizaje
	Actividades de los Estudiantes
	Link o material sugerido para realizar las actividades
	App utilizada / Id o invitación para ingresar.  
	Evidencia y fecha de entrega
	Ponderación

	
	
	
	
	
	
	

	I.- Introducción a los Controladores Lógicos Programables (PLC).





	1. Arquitectura de los Controladores Lógicos Programables.
2. Tipos de Entradas y salidas de los Controladores Lógicos Programables.
3. Clasificación de los PLC.

	· Realizará una investigación sobre PLC.
· Realizará en su libreta ejemplo de todas las funciones de un PLC.
	· Notas de Clase.
	Zoom  id: 2820315019
	Reporte técnico con fotografías de investigación realizada en libreta.



	10%




	 II.- Programación de los PLC. 





	1. Programación básica de un Controlador Lógico Programable.
2. Conexión de entradas y Salidas.
3. Programación Estructurada.
4. Aplicaciones de un Controlador Lógico Programable.
5. Mantenimiento y localización de fallas de un Controlador Lógico Programable.
	· Realizará prácticas por cada función vista en clase. 
	· Notas de Clase
· https://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/1756-um058_-en-p.pdf
· https://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/um/1756-um009_-en-p.pdf

	Zoom  id: 2820315019
	Reporte técnico de cada práctica a desarrollar.
	20%

	III.- Redes Industriales
	1. Introducción a las redes Industriales e Industria 4.0
2. Protocolos de comunicación en redes industriales.
3. Configuración y conexión del Controlador Lógico Programable a la red industrial.
	· Realizará prácticas por cada función vista en clase.
	· Notas de Clase.
	Zoom  id: 2820315019
	Reporte técnico de cada práctica a desarrollar.
	30%

	IV.- Introducción a los Sistemas de Control.
	1. Fundamentos de los sistemas de control.
2. Sistema de Lazo Abierto y lazo cerrado.
	· Realizará un proyecto donde implemente un sistema SCADA de un proceso simple..
	· Notas de Clase.
	Zoom  id: 2820315019
	Reporte técnico del proyecto desarrolado.
	40%
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